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III. INTRODUCCIÓN
 

El curso de investigación de operaciones brinda técnicas de optimización matemática distintas a la

programación lineal, para que el futuro ingeniero pueda modelar y analizar las operaciones al interior de una

empresa.

 

El presente curso proporciona al estudiante los fundamentos teórico y prácticos sobre: programación no lineal,

técnicas PERT y CPM para la gestión de proyectos, programación dinámica y análisis de decisiones.
 

IV. LOGRO (S) DEL CURSO
 

Al finalizar el curso, el alumno (a) ABET SO k.c.2  Hace uso de las herramientas y métodos aprendidos de

Investigación de operaciones con eficiencia para construir modelos matemáticos válidos de optimización no

lineal, programación de proyectos, programación dinámica y análisis de decisiones, y resuelve estos modelos

utilizando software de administración de modelos e interpretando administrativamente los resultados,

obteniendo de ellos toda la información y ventajas con el fin de gestionar eficiente y eficazmente el área de

operaciones de cualquier empresa.

UNIDAD Nº: 1 PROGRAMACIÓN NO LINEAL

LOGRO

El alumno, al finalizar la unidad, diseña en forma rigurosa y exhaustiva una situación real mediante un modelo

matemático de programación no lineal, lo resuelve empleando un software de administración de modelos de

optimización e interpreta administrativamente los resultados obtenidos; presentándolos en forma escrita en una práctica

I. INFORMACIÓN GENERAL

CURSO : Investigación de Operaciones 2

CÓDIGO : IN173

CICLO : 201402

CUERPO ACADÉMICO : Culquichicón Cáceres, Carlos Felipe

López Sandoval, Eduardo Romeo
CRÉDITOS : 3

SEMANAS : 17

HORAS : 2 H (Práctica) Semanal /2 H (Teoría) Semanal

ÁREA O CARRERA : Ingenieria Industrial

II. MISIÓN Y VISIÓN DE LA UPC

Misión: Formar líderes íntegros e innovadores con visión global para que transformen el Perú.

Visión: Ser líder en la educación superior por su excelencia académica y su capacidad de innovación.

V. UNIDADES DE APRENDIZAJE

mailto:pcinccul@upc.edu.pe
mailto:PCINELOP@upc.edu.pe


2

calificada.

TEMARIO

Programación no lineal: Concepto, características, problemática con respecto a la calidad de la solución óptima que se

obtienen a partir de la solución de estos modelos.

Programación No Lineal Convexa.

Programación Separable.

Programación Cuadrática.

HORA(S) / SEMANA(S)

16 h / 1-4

 

UNIDAD Nº: 2 TÉCNICA PERT Y CPM PARA LA GESTIÓN DE PROYECTOS

LOGRO

El alumno, al finalizar la unidad, determina la duración óptima de un proyecto, la criticidad de cada una de las

actividades que lo componen y asigna recursos eficientemente, empleando software de administración de modelos de

optimización y presentándolos en forma escrita en una práctica calificada.

TEMARIO

Definición y fases de un proyecto.

Técnica PERT.

Técnica CPM: Análisis de Costos, aplicación de la programación lineal para la determinación de la duración óptima de

un proyecto.

Asignación de recursos: Determinación de la cantidad necesaria de recursos para ejecutar un proyecto. Eficiencia de

asignación.

HORA(S) / SEMANA(S)

12 h / 5-7

 

UNIDAD Nº: 3 PROGRAMACIÓN DINÁMICA

LOGRO

El alumno, al finalizar la unidad, diseña en forma rigurosa y exhaustiva una situación real mediante un modelo de

programación dinámica, lo resuelve empleando un software de administración de modelos de optimización e interpreta

administrativamente los resultados obtenidos; presentándolos en forma escrita en una práctica calificada.

TEMARIO

Programación Dinámica: Concepto. Diferencias, ventajas y desventajas con la programación lineal y no lineal.

Problema de caminos más cortos.

Problema de la alforja y carga de bultos.

Problemas de asignación.

Problemas de inventarios.

Programación dinámica con función de retorno probabilística.

HORA(S) / SEMANA(S)

16 h / 9 ¿ 12

 

UNIDAD Nº: 4 ANÁLISIS DE DECISIONES
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LOGRO

El alumno, al finalizar la unidad, aplica métodos y criterios para la toma de decisiones en forma eficiente en situaciones

bajo riesgo e incertidumbre, empleando software especializado, interpreta administrativamente los resultados

obtenidos; presentándolos en forma escrita en una práctica calificada.

TEMARIO

Concepto sobre análisis de decisiones bajo incertidumbre: Criterios MAXIMIN, MAXIMAX, MINIMAX.

Concepto sobre análisis de decisiones bajo riesgo: Criterio del Valor Esperado y árbol de decisiones.

Teoría de la Utilidad y su incorporación en el análisis de decisiones bajo riesgo.

HORA(S) / SEMANA(S)

12 h / 13 ¿ 15

 

VI. METODOLOGÍA
 

El curso se desarrollará con exposiciones teóricas por parte del profesor y solución de ejercicios prácticos en

clase en laboratorio de cómputo y empleando software especializado. La solución de ejercicios prácticos deberá

ser llevada a cabo con la participación de los alumnos, con el fin de fomentar su pensamiento crítico.

VII. EVALUACIÓN

FÓRMULA

10% (PC1) + 10% (PC2) + 10% (PC3) + 10% (PC4) + 30% (EA1) + 30% (EB1)

TIPO DE NOTA PESO %

PC - PRÁCTICAS PC 10

PC - PRÁCTICAS PC 10

PC - PRÁCTICAS PC 10

PC - PRÁCTICAS PC 10

EA - EVALUACIÓN PARCIAL 30

EB - EVALUACIÓN FINAL 30

VIII. CRONOGRAMA

TIPO DE
PRUEBA

DESCRIPCIÓN NOTA NÚM. DE
PRUEBA

FECHA OBSERVACIÓN RECUPERABLE

PC PRÁCTICAS PC 1 SEMANA
3

SÍ

PC PRÁCTICAS PC 2 SEMANA
6

SÍ

PC PRÁCTICAS PC 3 SEMANA
11

SÍ

PC PRÁCTICAS PC 4 SEMANA
14

SÍ

EA EVALUACIÓN PARCIAL 1 SEMANA
8

SÍ

EB EVALUACIÓN FINAL 1 SEMANA
16

SÍ
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